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1. Wstep

1.1. Nazwa zamowienia

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest zadanie: ,,Budowa Punktu Selektywnej
Zbiorki Odpadow Komunalnych w Piaskach wraz z przytagczem wodociggowym, zewnetrzng
instalacjg kanalizacji sanitarnej ze szczelnym zbornikiem na scieki, instalacjg kanalizacji
deszczowej ze szczelnymi zbiornikami na wody deszczowe, linia kablowg, utwardzeniami
terenu z miejscami postojowymi, budynkiem wiaty z boksami oraz ogrodzeniem terenu”.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z obstugg geodezyjng budowy, w tym wytyczeniem i odtworzeniem punktéw
wysokosciowych projektowanych obiektéw. Prace towarzyszace i Roboty tymczasowe opisano
w odrebnych specyfikacjach.

1.2. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej ST

1.3. Nazwy i kody

Dziat Robét:
45000000 — 7: Roboty budowlane.

Grupa robét budowlanych:
45200000 - 9: Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodne;.

Klasy robét budowlanych:
45250000 — 8: Roboty budowlane w zakresie budowy zaktaddw uzdatniania, oczyszczania
oraz spalania odpaddw.

Kategorie robét budowlanych:
45252100 — 9: Roboty Budowlane w Zakresie Zaktadéw Oczyszczania Sciekdw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami, Dokumentacjg
Projektowg oraz Ogdlnej Specyfikacji Technicznej ST.

1.5. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Niniejsza Specyfikacja techniczna ma zastosowanie przy robotach wymienionych w punkcie 1.2
i doprecyzowanych w punkcie 1.67.

1.6. Zakres robot objetych specyfikacjg techniczng

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robét.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu



BUDOWA BUDYNKU NA POTRZBY PSZOK-u W MIEJSCOWOSCI KEBtOW
SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST 01.02 — KONSTRUKCIE

wykonanie wszystkich robdét budowlanych przewidzianych do wykonania w niniejszym
kontrakcie.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wymagania szczegétowe dla robdt ujetych w
pkt.1.7.
Roboty nalezy wykonywaé w bezpieczny sposdb, scisle w zgodzie z obowigzujgcymi regulacjami
prawnymi, normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji Projektowe; i
Specyfikacjach Technicznych.
W zakres robét pomiarowych wchodza:
e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych oraz
punktow wysokosciowych posrednich,
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
e wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
e wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

1.7. Ogodlne wymagania dotyczace robat

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera Kontraktu. Ogélne wymagania podano
w ST ,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

Warunki ogdlne stosowania materiatéw podano w ST , Wymagania ogdlne”.

Do stabilizacji punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5
mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” powinny mie¢ dtugoéé okoto 0,50 m i przekroj
prostokatny.

3. SPRZET

Warunki ogdélne stosowania sprzetu podano w ST-00 — Wymagania ogdlne.
Nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,
e dalmierze,
e tyczki,
o faty,
e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej ijej punktdw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Warunki ogélne stosowania transportu i sktadowania podano w ST.
Sprzet i materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
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5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne
Ogélne zasady wykonania robét podano w ,Wymagania Ogdlne”

5.2. Zasady prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7). Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przejag¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje oraz dokumentacje projektowg. Wykonawca powinien wskaza¢ repery
panstwowe. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
na terenie placu budowy, lub w jego poblizu.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu obiektu lub reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie rdéznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ otym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajgce zrdéznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe] irzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego.
Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikdéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe i punkty posrednie osi muszg byé zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny byé zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robdét nalezg
do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi i wierzchotkéw
(naroznikow) oraz punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy iinne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb

trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub tez natrasowane na elementach zelbetowych, a takze

dowigzane do punktdw pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot i zwigzanych obiektéw towarzyszacych.

Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach.

5
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o ile brak takich punktdéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkédw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ ztaka
doktadnoscig, aby sredni btad niwelacji po wyrdwnaniu byt mniejszy od 4 mm, stosujac
niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Wyznaczenie trasy kraweinika, osi parkingdw i ciggow pieszych,
oswietlenia

Tyczenie osi parkingu iprzebiegu kraweznika nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje
projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe;.

O$ parkingu oraz ciggéw pieszych powinna byé wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
posrednich w odlegtosci co 10 m . Trasa kraweznika iobrzezy powinna by¢ wyznaczona
w oparciu o punkty gtéwne charakterystyczne (jak w profilu podtuznym). Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi oraz linii kraweznika w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 0,5 cm. Rzedne niwelety punktow osi i kraweznika nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 0,1 cm wstosunku dorzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi oraz trasy kraweznika w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt
2. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi chodnika i ciggéw
pieszych, wijazdow iparkingdw zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach
wymagajagcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt iw miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera. do wyznaczania ww. krawedzi nalezy stosowaé dobrze
widoczne paliki. Odlegtos¢ miedzy palikami powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych wg dokumentacji projektowe;.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie projektowanych obiektow
o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady

Ogédlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GDDP (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z podanymi wymaganiami.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej.
Jednostka obmiarowa jest powierzchnia placu budowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogélne wymagania odnosnie odbioru robdt podano w ST-00.

8.2. Sposoby odbioru

Odbiér robdét zwigzanych z wytyczeniem obiektow oraz instalacji nastepuje na podstawie
szkicow idziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej.
Cena wykonania robét obejmuje:

— wyznaczenie i sprawdzenie punktow gtéwnych oraz punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem

i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
— Wykonanie dokumentacji powykonawcze;.
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